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Bronkhorst® Laborausfiihrung
EtherCAT Anschluss RS232 Anschluss 2 Erkldrung Modellschliissel
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Mannlich Weiblich

Hinweis:

Analoger Betrieb
0...5 or 0...10Vdc

beeintrachtigt.

Analoger Betrieb
0...20 or 4...20mAdc

Bei Ansteuerung eines Gerdates tiber Feldbus oder RS232 ist der Parameter 'control mode' zu verdndern, um einen Sollwert Gber den analogen D-sub Anschliiss vorzugeben.
Fur weitere Informationen siehe Dok.Nr. 9.19.023. Am Durchflussmesser oder Druckaufnehmer kann kein separates Ventil angeschlossen werden.




